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<§) DISPOSITIF DOMOTIQUE ET PROCEDE DE TELEGESTION D'UN RESEAU LOCAL D'APPAREIL 
DOMOTIQUE. 



2i) On dote un terminal (1 06) de raccordement d'abonnes 
de moyens pour superviser un reseau domotique hertzien. 
Un utihsateur est done n mesure de connecter au TRA via 
un telephone (127). Le TRA et le telephone echangent de 
donnees au format HTML. Le TRA se comporte comme un 
serveur web. Le TR A a prealablement obtenu, de la part des 
appareils (102-105) connectes au reseau domotique, et 
stocke dans une memoire (113) des pages de description 
de leur interface de parametrage. L'utilisateur du telephone 
consulte et commande des appareils domotique via des pa- 
ges web. II emet des ordres vers le TRA qui se charge de 
les repercuter vers les appareils domotiquesconcernes. La 
presence du TRA est transparente pour l'utilisateur. 
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Dispositif domotique et precede de telegestion d'un reseau local d'appareil 

dornotique 

La presente invention a pour objet un dispositif domotique et un 
5 procede de telegestion d'un reseau local d'appareil domotique. 

Le domaine de I'invention est celui de la domotique. Plus precisement 
le domaine est celui de la commande a distance d'appareils 
electromenagers. Ce type d'appareil implique tous les appareils qui peuvent 
etre presents dans une maison et qui peuvent etre commandes par un 
10 utilisateur. Le but de invention est de permettre a un possesseur d'appareils 
domotiques de les commander a distance. Ici il faut comprendre le terme 
distance au sens large du terme, e'est-a-dire quelle que soit la distance. Un 
autre but de I'invention est de permettre au possesseur d'appareils 
domotiques de le commander en utilisant le plus grand nombre possible 
15 d'appareils de commande distants. 

Dans I'etat de la technique on connatt des reseaux domotiques. Un 
reseau domotique est un reseau local d'appareils electromenagers. Un tel 
reseau comporte done des appareils electromenagers connectes entre eux 
par des cables. Un tel reseau comporte aussi un centralisateur capable de 
20 communiquer avec tous les appareils du reseau local. On peut acceder au 
centralisateur via un appareil distant pour commander les appareils 
electromenagers connectes au reseau local. 

Un probleme pose par cette solution est qu'elle est proprietaire. En 
effet, pour qu'elle puisse etre mise en ceuvre correctement il faut que tous les 
25 appareils electromenagers soient compatibles avec le centralisateur. Sinon il 
faut avoir plusieurs centralisateurs. L'utilisateur se trouve alors en face d'un 
choix difficile a faire. Soit-il se limite dans son choix d'appareils 
electromenagers, soit-il decide d'investir dans plusieurs centralisateurs. Cette 
deuxieme solution est la pire, car elle impose non seulement un 
30 investissement, mais aussi la mise en oeuvre de plusieurs reseaux 
domotiques. En effet les signaux electriques des decentralisateurs ne 
peuvent pas circuler sur le meme reseau. II faut un reseau par centralisateur. 

Un autre probleme de i'etat de la technique est que pour se connecter 
au centralisateur avec un appareil distant, l'utilisateur doit employer soit un 
35 appareil distant d^die, soit un appareil distant compatible avec un protocole 
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de communication du centralisateur. La encore ce protocole de centralisation 
est proprietaire. L'utilisateur est done confronte au meme probleme que 
precedemment cite. Ces problemes sont soit une limitation dans lechoixties 
appareils electromenagers, soit un investissement consequent lie a la mise 
5 en ceuvre de plusieurs reseaux domotiques. 

Dans I'etat de la technique on connaTt aussi des terminaux de 
raccordement d'abonnes, aussi appele TRA. Un terminal de raccordement 
d'abonnes est connecte a une station de base d'un reseau cellulaire. D'un 
autre cote le terminal est connecte, selon un autre protocole quecelui utilise 

10 pour le reseau cellulaire, a un terminal telephonique. Le terminal de 
raccordement d'abonne effectue done un lien entre le terminal telephonique 
et le reseau telephonique cellulaire. Dans I'etat de la technique le terminal de 
raccordement d'abonne est incapable de piloter un reseau domotique. 

L'invention resout ces problemes en regroupant, et en faisant 

15 cooperer, des moyens d'un centralisateur et des moyens d'un terminal de 
raccordement d'abonne. Dans l'invention, on inclut -en plus a I'appareil 
obtenu des moyens pour se comporter en serveur compatible avec un 
reseau de type Internet. L'appareil ainsi obtenu est aussi appele terminal de 
raccordement d'abonne, mais ses fonctionnalites sont tres etendues. Dans 

20 ['invention le terminal de raccordement d'abonne est done capable de gerer a 
la fois un reseau domotique, aussi appele reseau local, et des combines 
telephoniques; La liaison entre le terminal de raccordement d'abonne et les 
appareils domotiques qui y sont connectes se fait de fagon hertzienne. 
Lorsqu'un nouvel appareil domotique est connecte sur le reseau domotique, 

25 on provoque un echange de donnees entre ce nouvel appareil et le TRA. En 
particulier, le nouvel appareil comporte une ou plusieurs pages Internet qui 
decrivent une interface de parametrage de ce nouvel appareil. Ces pages 
Internet sont alors copiees dans une memoire du TRA. Ainsi lorsqu'un 
utilisateur distant se connecte sur le TRA pour commander un reseau 

30 domotique, le TRA se comporte comme un serveur de type Internet. Le TRA 
comporte alors plusieurs sites, chaque site correspondant a un appareil 
domotique connecte au reseau domotique. L'utilisateur distant a I'impression 
d'etre connecte a un appareil domotique qui se comporte lui-meme comme 
un serveur Internet. Cependant les moyens pour se comporter comme un 

35 serveur ne sont contenus que dans le TRA. 
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L'invention a done pour objet un dispositif domotique comportant 
plusieurs appareil esclaves d'equipements connectes en un premier reseau 
local, un terminal de raccordement d'abonne capable d'emettre des ordres 
vers chacun des appareils esclaves, le terminal re9oit des ordres depuis un 
appareil distant via un deuxieme reseau caracterise en ce que le terminal 
comporte des moyens pour se configurer en fonction d'une interface de 
parametrage des esclaves. 

L'invention a aussi pour objet un procede de telegestion d'un premier 
reseau local d'appareils domotiques dans lequel: 

- on connecte des appareils domotiques en un reseau local et a un 
terminal de raccordement d'abonne, 

- on sollicite le terminal, depuis un appareil distant via une connexion 
a un deuxieme reseau, pour selectionner et commander un appareil 
domotique, 

caracterise en ce que 

- le terminal emet vers I'appareil distant un fichier comportant des 
donnees correspondant a une interface de commande de I'appareil 
domotique selectionne, 

- on interprete, sur I'appareil distant, le fichier interface. 
L'invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui suit 

et a I'examen des figures qui I'accompagnent Ces figures sont presentees a 
titre indicatif et nullement limitatif de I'invention. Les figures montent : 

Figure 1 : une illustration d'elements du dispositif seion l'invention. 

Figure 2 : une illustration d'<§tapes du procede selon Invention. 

La figure 1 montre un espace 101 domestique qui peut etre dans un 
exemple une maison individuelle, ou un appartement. L'espace 101 
comporte plusieurs appareils electromenagers. A titre d'exemple la figure 1 
montre un magnetoscope 102, un thermostat 103, un terminal de telephonie 
104, et un appareil 105. Pour I'appareil 105, la figure 1 montre des moyens 
qu'il comporte. Pour la description on considere que I'appareil 105 est un 
climatiseur. Chacun des appareils 102 a 105 comporte une antenne et des 
moyens pour emettre des signaux via cette antenne. Ces moyens seront 
decrits pour I'appareil 105, mais ils sont similaires pourtous les appareils 102 
a 1 04. 

La figure 1 montre aussi un terminal 106 de raccordement d'abonne. 
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Par commodite le terminal 106 de raccordement d'abonne sera nomme TRA 
106. Le TRA 106 comporte une antenne 107 pour recevoir ou emettre des 
signaux electromagnetiques ayant un format electrique compatible avec les 
appareils domotiques esclaves que le TRA 106 doit commander. Dans notre 
5 exemple les appareils esclaves du TRA 106 sont les appareils 102 a 105. 
Les appareils 102 a 105, ainsi que les connexions qui existent entre eux, 
torment le reseau local. Ce reseau local peut etre etendu ou reduit par 
Tinstallation ou la suppression d'un appareil esclave. Le format electrique 
utilise, pour le reseau local, est par exemple le format decrit pour Blue Tooth. 

10 Mais il pourrait s'agir d'un autre format, comme par exemple le format DECT. 
Le TRA 106 est done connecte de maniere hertzienne, via des liaisons 107 
respectivement a 1 10, avec les appareils 102 respectivement a 109. 

Dans une variante de ('invention ces liaisons pourraient etre filaires et 
utiliser un autre format de communication par exemple le format CAN. 

15 La figure 1 montre que le TRA 1 06 comporte un microprocesseur 111, 

une memoire 112 de programme, une memoire 113 d'interface, des circuits 
114 de modulation et demodulation de signaux hertziens pour des 
communications sur le reseau locale, et des circuits 115 de modulation et 
demodulation de signaux hertziens pour des communications ^ur un reseau 

20 cellulaire. Les elements 111 a 115 sont connectes par un bus 116. Dans 
cette description un bus est un ensemble de fils ou de pistes qui comporte 
ces elements en nombre suffisant pour vehiculer des signaux d'adresses, de 
donnees, de commandes, d'interruptions, d'horloge et d'alimentation. 

La memoire 112 comporte plusieurs zones. Une premiere zone 112A 

25 comporte des codes instruction qui commandent le microprocesseur 111 
lorsque le TRA 106 etablit une communication sur le reseau local. Une zone 
112B qui comporte des codes instruction qui commandent le 
microprocesseur 111 lorsque le TRA 106 etablit une communication sur le 
reseau cellulaire. Une zone 112C qui comporte des codes instruction qui 

30 commandent le microprocesseur 1 1 1 lorsqu'il faut faire cooperer les modules 
de la zone 111 A et les modules de la zone 112B. C'est-a-dire lorsqu'un 
appareil du reseau cellulaire souhaite communiquer avec un appareil du 
reseau local. La memoire 112 comporte aussi une zone 1 12D qui comporte 
des codes instruction qui commandent le microprocesseur 111 lors d'une 

35 initialisation d'un appareil du reseau local. La memoire 1 12 comporte aussi 



2808393 



5 

d'autres zones qui sont entre autres une zone de donnees et une zone de 
travail, ces deux dernieres zones etant utilisees par le microprocesseur 111 
au cours de ses activites. La memoire 112 comporte aussi une zone 112E 
qui comporte les codes instructions qui commandent le microprocesseur 111 
5 lorsque le TRA 1 06 a une activite de serveur de type HTML. 

La memoire 113 contient plusieurs zone, 113A1 a 1 13An, chacune de 
ces zones correspondant a un appareil connecte au reseau local. 

La memoire 113 est mise a jour par le microprocesseur 111 
commande par les codes instruction de la zone 1 12D. 

10 La figure 1 montre que le circuit 114 est connecte a une antenne 116, 

Pappareil 105 comporte une antenne 117. Le microprocesseur 111, 
commande par les codes instruction de la zone 112A, fournit au circuit 114 
des donnees numeriques. A partir de ces donnees numeriques, les circuits 
114 produit des signaux modules qu'ils transmettent a I'antenne 116. 

15 L'antenne 116 diffuse alors ces signaux modules. Ces signaux modules sont 
re?us entre autres par l'antenne 117 qui les transmet a des circuits 118 de 
I'appareil 105. Les circuits 118 modulent et demodulent des signaux 
radioelectriques emis et regus au cours d'une communication avec le TRA 
106. 

20 L'appareil 105 comporte aussi un microprocesseur 1 19, une memoire 

120 de parametre, une memoire 121 d'interface, une memoire 122 
d'identifiant, et une memoire 123 de programme. Les elements 118 a 123 
sont connectes par un bus 124. 

Les circuits 118 sont analogues au circuit 114. Les circuits 118 ont 

25 deux fonctions. La premiere de leurs fonctions est de recevoir, via le bus 124 
des donnees numeriques afin de produire des signaux radioelectriques qui 
sont diffuses via l'antenne 117. La deuxieme fonction des circuits 118 est de 
recevoir, via l'antenne 117, des signaux radioelectriques, de demoduler ces 
signaux et de produire des signaux numeriques qui sont lus via le bus 124. 

30 Le microprocesseur 119 execute des programmes correspondant aux 

fonctionnalites de I'appareil 105. Ces programmes sont contenus dans la 
memoire 1213. 

La memoire 120 permet d'enregistrer et de stocker les parametres de 
I'appareil 105. Si Pappareil 105 est un climatiseur, Tun de ces parametres est 
35 une consigne de temperature. Cette consigne comporte done un identifiant 
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de parametre, un type de parametre, un intervalle de variation, une valeur 
courante, et un increment. L'identifiant du parametre permet de Je 
selectionner parmi plusieurs parametres. Le type du parametre permet de 
definir par exemple s'il s'agit d'un parametre numerique ou d'un parametre 
5 alphanumerique. La zone de variation comporte par exemple un minimum et 
un maximum, cela permet de determiner si la valeur courante du parametre 
est valide. La zone d'increment correspond a la quantite dont on peut faire 
varier le parametre a partir de son etat actuel. Bien-sur chaque parametre 
contient un champ pour stocker la valeur courante du parametre. La memoire 

10 120 comporte autant de parametres que necessaire pour realiser la fonction 
de I'appareil 105. Chaque parametre est discrimine des autres parametres 
par son identifiant. 

La memoire 121 comporte la description d'une interface qui permet de 
consulter puis d'agir sur la valeur des parametres qui sont contenus dans la 

15 memoire 120. Dans un exemple cette interface est decrite par un ou 
plusieurs fichiers au format HTML. Un ou plusieurs fichiers au format HTML 
constituent une page HTML, web, ou Internet. Ce type de page est visualise 
sur un ecran et fait apparattre des elements decrits dans le ou les fichiers 
HTML qui la compose. 

20 La memoire 122 comporte un identifiant de I'appareil 105. C'est cet 

identifiant qui permet de differencier I'appareil 105 des autres appareils 
connectes au reseau local. Lorsque I'antenne 117 capte des signaux 
modules, ces signaux sont demodules par le circuit 118 puis le resultat de 
cette demodulation est traite par le microprocesseur 1 19 qui commence par 

25 rechercher si l'identifiant de I'appareil 105 est present. S'il n'est pas present il 
ne s'occupe pas du reste du signal, s'il est present il effectue les traitements 
correspondant a la suite du signal. La memoire 122 comporte aussi un 
identifiant de I'appareil maltre auquel est connecte I'appareil 105. Ici cet 
appareil maitre est le TRA 106. L'appareil 105 est done ainsi en mesure de 

30 determiner I'origine des messages qu'il re^it, et de specifier le destinataire 
des messages qu'il emet. 

La memoire 123 comporte plusieurs zones. Une premiere zone 123 
comporte des codes instruction qui commandent le microprocesseur 119 
lorsque I'appareil 105 effectue une communication sur le reseau local. Un 

35 deuxieme zone 123B qui comporte les codes instruction qui commande le 
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microprocesseur 119 lorsqu'il traite des requetes correspondant a des 
cornrnandes de consultation et de mise a jour des parametres de la memoire 
120. Une troisieme zone 123C commande le microprocesseur 119 au cours 
d'une initialisation de I'appareil 105. Une telle initialisation survient, par 
5 exemple, lorsque Ton connecte I'appareil 105 pour la premiere fois au reseau 
local commande par le TRA 106. 

La memoire 123 comporte aussi d'autres zones qui sont par exemple 
des zones de donnees et des zones de travail. Ces deux dernieres zones 
sont utilisees par le microprocesseur 1 19 au cours de son activite. 

10 La figure 1 montre que le TRA 106 comporte une antenne 125 

connectee a un circuit 115. Cette antenne 125 emet et regoit des signaux 
radioelectriques par un reseau cellulaire dont la figure 1 montre une station 
126 de base. Les circuits 115 ont un role identique au circuit 114 et 118, 
mais la modulation qu'ils sont capables de moduler et de demoduler n'est 

15 pas la meme. La station de base 126 est d'autre part connectee a un 
telephone 127 mobile. Dans la pratique le telephone 127 pourrait tres bien 
etre un ordinateur muni d'un modem capable de se connecter a un reseau 
cellulaire. 

La figure 1 montre que le telephone 127 comporte un microprocesseur 
20 128, un ecran 129, un clavier 130, des circuits 131 de modulation et 
demodulation de signaux radioelectriques et une memoire 132 de 
programme. Les elements 128 a 132 sont connectes par un bus 133. 

Le microprocesseur 128 est commande par des codes instruction 
contenus dans la memoire 132. 
25 Uecran 129 permet de visualiser des donnees revues par le telephone 

127. Le clavier 130 permet de saisir des informations et des cornrnandes. 
Les circuits 131 ont deux fonctions. Une premiere fonction est de recevoir et 
de demoduler des signaux radioelectriques regus via une antenne 134. A 
partir de ces signaux radioelectriques les circuits 131 produisent des signaux 
30 numeriques qui peuvent etre lus via le bus 133. La deuxieme fonction est de 
produire les signaux radioelectriques a partir de signaux numeriques regus 
via le bus 133. Les signaux radioelectriques produits sont alors diffuses par 
I'antenne 134. 

La memoire 132 comporte plusieurs zones. Une premiere zone 132A 
35 comporte des codes instruction qui commande le microprocesseur lorsque le 



2806393 



8 

telephone 127 est en communication avec la station 126 de base. Une 
dcuxieme zone 132B comporte des codes instruction qui commande un 
microprocesseur 128 lorsque celui-ci doit interpreter un fichier d'interface, par 
exemple au format HTML. Une troisieme zone 132C comporte des codes 
5 instruction qui cornmandent le microprocesseur 128 lorsque celui-ci doit 
produire une commande pour commander un appareil du reseau local. La 
memoire 132 comporte d'autres zones qui permettent au microprocesseur 
128 de travailler. 

La figure 2 montre une premiere etape 201 preliminaire. Dans I'etape 

10 201 il s'agit de ('installation d'un esclave dans le reseau local. Lorsqu'un 
nouvel appareil est branche dans la zone 101, on entame une procedure 
d'initialisation. Par branche il faut comprendre alimente sur un reseau de 
fourniture de courant electrique par exemple. Cependant la procedure 
d'initialisation du nouvel appareil peut aussi etre initiee par un appui sur un 

15 bouton de cet appareil. Considerons dans un exemple que le nouvel appareil 
est I'appareil 105. Au cours de la procedure d'initialisation, le 
microprocesseur 119 est commande par les codes instruction de la zone 
123C. Le microprocesseur 119 compose et envoie un message 
d'initialisation via I'antenne 117. Le microprocesseur 119 commence par 

20 constituer ce message, puis il transmet ce message au circuit 118 qui le 
transforme en un signal radioelectrique qui est diffuse par Pantenne 117. Le 
message d'initialisation comprend au moins des identifiants de I'appareil 105 
et du TRA 106, contenus dans la memoire 122. Le message d'initialisation 
comprend aussi un code de commande correspondant a une demande 

25 d'insertion dans le reseau local. Ce message d'initialisation, diffuse par 
I'antenne 117, est re<?u par I'antenne 116 puis demodule et convert! en 
donnees numeriques qui sont accessible via le bus 116. Le microprocesseur 
111, controle par les codes instruction de la zone 112A, litres donnees 
numeriques et en particulier les identifiants. II consulte alors la memoire 113 

30 pour voir si Tune des zones de la memoire 113 correspond a cet identifiant. 
Comme il s'agit d'un nouvel appareil 105, aucune des zones de la memoire 
113 ne correspond a cet identifiant. Dans ce cas le microprocesseur 111 
alloue une nouvelle zone dans la memoire 113 a laquelle il affecte cet 
identifiant de I'appareil 105. Puis le microprocesseur 111 constitue une 

35 requete comportant cet identifiant et une commande qui correspond a une 
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demande d'emission du fichier et des donnees d'interface de Pappareil. Une 
fois cette requete constitute le microprocesseur 1 1 1 la soumet au circuit 114 
qui module cette requete et emet, sous sa forrne modulee, via Pantenne 116. 
Un signal radioelectrique, correspondant a la requete, est alors regu par 
5 Pantenne 117 puis transmis au circuit 118 qui le demoduie. Le 
microprocesseur 119 constate que les donnees regues contiennent 
Tidentifiant de I'appareil 105 il va done lire et traiter la commande qui suit. 
Des lors le microprocesseur 128 constitue autant de trames que necessaire 
pour envoyer le contenu de la memoire 121 vers le TRA 106. II constitue 

10 aussi des trames dans lesquelles sont decrits les parametres de la memoire 
120. Toutes les informations qu'il emet sont regues par le microprocesseur 
111 et stockees dans une zone de la memoire 113 identifiee par Tidentifiant 
de I'appareil 105. - 

II est possible que la procedure d'initialisation soit initiee par le TRA 

15 106 dans lequel on aura prealablement saisi un identifiant de I'appareil 105. 
Le TRA 016 emet alors une trame d'initialisation, adressee a Pappareil 105, 
comportant Pidentifiant de Pappareil 105, un identifiant du TRA 106, et un 
code de commande d'initialisation. Cette trame permet au microprocesseur 
119 de mettre a jour la memoire 122. cette trarne d'initialisation peut aussi 

20 comporter une valeur qui deviendra Pidentifiant de Pappareil. Cette trame 
permet au microprocesseur 119 de mettre a jour la memoire 122. Cette 
trame d'initialisation peut aussi comporter une valeur qui deviendra 
Pidentifiant de Pappareil 105. Cela est interessant si on Pon suppose qu'au 
moment de leur initialisation tous les appareils esclaves ont un identifiant 

25 identique. Leur identifiant d'exploitation etant alors fixe par Pappareil maitre 
au cours de ('initialisation. 

Dans Petape 201 le microprocesseur est aussi commande par des 
codes instruction de la memoire 11 2D. Notamment pour la constitution de la 
requete de demande de transmission du fichier d'interface. 

30 On passe a une etape 202 de reception d'un appel distant. Dans cette 

etape un utilisateur du telephone 127 a compose sur son telephone un 
numero correspondant au TRA 106. Le reseau cellulaire comportant la 
station de base 126 etablit done une liaison entre le telephone 127 et le TRA 
106. Dans la pratique on rappelle que Pappareil 217 distant pourrait tres bien 

35 etre un ordinateur personnel dote d'un modem. Dans ce cas Putilisateur de 
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I'ordinateur aurait alors fait composer a son modem le numero correspondant 
au TRA 106. L'interet d'utiliser un ordinateur reside dans la taille de son 
ecran. Cependant un ordinateur est plus encombrant qu'un telephone 
mobile. 

S On passe a une etape 203 de sollicitation d'un esclave. Dans l'etape 

203 le TRA 106 a detecte I'appel distant et il cherche a determiner sa nature. 
Cette nature peut etre determinee soit avant la prise de ligne par le TRA 106, 
soit apres la prise de ligne. Si la nature est determinee avant ce\a ^ignifie 
que le telephone 127 a emis automatiquement une trame indiquantla nature 

10 de I'appel. II y a deux natures possibles d'appels. La premiere nature est une 
communication vocale, la deuxieme nature est une consultation ou/et 
commande d'appareil connecte sur le reseau local. Si la nature est 
determinee apres I'etablissement de la ligne cela signifie que I'utilisateur du 
telephone a appuye sur une touche pour signifier au TRA 106 la nature de 

15 I'appel. Dans la pratique I'utilisateur du telephone 127 aura valide le numero 
de telephone via une touche qui provoque remission d'une trame indiquant la 
nature de I'appel. Dans la pratique il y a meme une touche specifkque sur le 
telephone 127 pour declencher un appel vers le TRA 106 dont la nature est 
la consultation ou la commande d'appareil connecte au reseau local. Si la 

20 nature de I'appel est une communication vocale on passe a une etape 204 
de communication normale. Sinon on passe a une etape 205 de selection 
d'un esclave. 

L'etape 204 se deroule comme une communication normale entre 
deux abonnes. Les signaux de voix re$us parle TRA 106 via I'antenne125 et 

25 les circuits 115 sont traites par le microprocesseur 111 controle par des 
codes instruction dans la zone 112B pour la reception via I'antenne 105, 
1 12C pour la conversion des signaux, et 1 12A pour remission tie ces meme 
signaux via I'antenne 116. L'emission de ces signaux se fera alors, sur le 
reseau local, dans une trame contenant un identifiant du combine 104. 

30 Dans l'etape 205 un microprocesseur 111 est commande par les 

codes instruction de la zone 112E. Le microprocesseur 111 oonstHue un 
fichier, par exemple au format HTML, qui resume ('ensemble tie tous les 
peripheriques qui sont decrits dans une zone de \a memoire 113. Puis le 
microprocesseur 111 emet ce fichier resume via les circuits 115 et I'antenne 

35 125. Ce fichier est re?u sur le telephone 127. Ce fichier comporte par 
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exemple la description de liens vers des pages contenues dans la memoire 
1 13. En pratique, il y a un lien par appareil decrit dans la memoire 113. 

Lors de la reception du fichier resume, le microprocesseur 128 est 
commande par les codes instruction de la zone 1326. Le microprocesseur 
128 est done en mesure de recevoir ces fichiers au format HTML et de 
produire une image correspondante a ce fichier. Cette image est affichee sur 
I'ecran 129. L'utilisateur du telephone 127 peut alors utiliser le clavier 130 
pour selectionner Tun des liens qui est decrit dans le fichier resume, et done 
affiche sur I'ecran 129. 

Lorsque l'utilisateur du telephone 127 selectionne I'un des liens 
affiches, il provoque la composition par le microprocesseur 128 d'une 
requete. Cette requete est une demande d'emission de la page 
correspondant au lien qui a ete selectionne. Cette requete est adressee au 
TRA 106. Une fois composee cette requete est soumise au circuit 131 qui la 
module et la diffuse via I'antenne 134. 

Dans cette description, pour les communications entre I'appareil 127 
et le TRA 106, on ne decrit que les champs des frames interessant 
I'invention. II existe bien sur un niveau decapsulation supSrieur qui 
correspond au protocole GSM, par exemple. II pourrait s'agir d'un protocole 
DCS, UMTS, ou d'un autre protocole de telephonie. 

On passe a une etape 206 d'interrogation de I'esclave. Dans I'etape 
206 le microprocesseur 111 recoit, via I'antenne 125 et les circuits 115 la 
requete qui etait constitute dans I'etape 205. A partir du lien contenu dans 
cette requete le microprocesseur 111, commande par des codes instructions 
de la zone 1 12E, est capable de determiner quel peripherique l'utilisateur du 
telephone 127 souhaite consulter ou commander. Le microprocesseur 111 
envoie alors des requetes a ce peripherique, dans notre exemple le 
peripherique 105, pour que ce peripherique emette des valeurs courantes 
mises a jour de ses parametres. Ces parametres sont ceux decrits dans la 
memoire 120. Cette etape est utile pour le cas ou un utilisateur de I'appareil 
105 I'aurait parametre sans utiliser le TRA 106. Cela est possible, 
notamment si I'appareil 105 comporte des boutons pour le parametrer. II faut 
alors resynchroniser les donnees contenues dans le TRA 106 et dans 
I'appareil 105. On passe a une etape 207 d'emission de I'interface par le TRA 
106. 



2806393 



12 

Dans I'etape 207, le microprocesseur 1 1 1 , commande par des -codes 
instruction de la zone 112E, commence par mettre a jour la zone de la 
memoire 113 correspondant au peripherique qui a <ete setectionne dans 
I'etape 205. Cela signifie qu'il introduit les informations obtenues a I'etape 
5 206 dans la zone correspondant a ce peripherique. Puis le microprocesseur 
111 emet, via les circuits 115 et I'antenne 125 et a -destination du telephone 
127, le ou les fichiers interface correspondant au peripherique selectionne. 
On passe a une etape 208 d'interpretation de Pinterface. 

Dans I'etape 208, le microprocesseur 128 re^it, via I'antenne 134 et 

10 les circuits 131, les donnees qui ont ete emises par le TRA 106 dans I'etape 
208. Ces donnees sont un fichier au format HTML par example. Le 
microprocesseur 128, commande par les codes instruction de la zone 132B 
cree une image a partir de ce fichier. Cette image -est affichee sur Pecran 
129. Le fichier interface comporte la description des parametres de I'appareit 

15 105 qui est celui selectionne, ainsi que divers elements qui permettent de 
constituer des commandes pour jouer sur la valeur de ces parametres. Le 
fichier interface peut aussi decrire des liens vers d'autres fichiers interfaces 
de la memoire 1 13. 

Par exemple pour Pappareil 105 qui est un dimatiseur Pun des 

20 parametres est la consigne de temperature. Le fichier d'interface comprend 
done une description de la valeur courante de la consigne de temperature, 
ainsi que la description de deux boutons associes a \a consigrre -en 
temperature. La selection de Pun des boutons permet d'augmenter cette 
consigne, la selection de Pautre bouton permet de diminuer cette consigne. 

25 Lors de Interpretation du fichier d'interface, Putilisateur voit done sur Pecran 
129 la valeur de !a consigna a cote de laquelle seront situes les deux 
boutons. On passe a Petape 209 de commande. 

A partir de Petape 205, si Putilisateur ne selectionne pas un esclave, 
on passe a une etape 214 de fin de communication. 

30 A partir de Petape 209, Pabonne peut n'avoir voulu que consulter la 

valeur des parametres du peripherique selectionne. Dans ce cas on passe a 
Petape 205. Le passage de Petape 209 a Petape 205 se fait soit par Pappui su 
un bouton predetermine du clavier 130, soit par la selection d'un element 
affiche sur Pecran 129. 

35 Si Putilisateur a sollicite les boutons plus et moins precedemment 
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decrits, et qu'il a valide la modification apportee a la consigne de 
temperature, on passe a une etape 210 de constitution puis d'emission d'une 
commande. La validation se fait soit par une touche predeterminee du clavier 
103, soit par selection d'un element affiche sur I'ecran 129. 

Dans une etape 210 le microprocesseur 128 est commande par des 
codes instructions de la zone 132C. Le microprocesseur 128 extrait du fichier 
interface tel qu'affiche sur I'ecran 129 la donnee correspondant a la consigne 
en temperature. Puis il insert cette donnee dans une frame de commande. 
Cette trame de commande comporte un numero identifiant I'appareil 105, un 
numero identifiant le parametre c'est-a-dire la consigne en temperature, et 
une valeur a affecter a ce parametre. Toutes ces informations sont 
disponibles dans le fichier interface tel qu'affiche. Une fois cette trame 
constitute le microprocesseur 128 I'emet via la station 126. On passe a une 
etape 21 1 de traduction de la commande par le TRA 1 06 et d'emission de 
commande en direction d'un appareil du reseau local. 

Dans I'etape 211 le microprocesseur 111 est commande par des 
codes instruction de la zone 112B. En effet le TRA 106 est alors en 
communication avec I'appareil 127. Puis le microprocesseur 111 fait appel a 
des codes instruction de la zone 112C. Le microprocesseur 111 est alors en 
mesure de lire le contenu de la trame constitute dans I'etape 210. II identifie 
I'identifiant de I'appareil, I'identifiant du parametre ainsi que la nouvelle valeur 
de ce parametre et il constitue une nouvelle trame contenant ces memes 
informations mais a un format susceptible d'etre compris par I'appareil 105. 
On obtient ainsi une trame de commande locale. 

Alors le microprocesseur 111 est alors commande par des codes 
instruction de la zone 112A, et il emet la trame de commande locale via les 
circuits 114 et I'antenne 116. cette commande locale est recue via I'antenne 
117 et le circuit 118 par I'appareil 105. Le microprocesseur 119 decode la 
trame de commande locale et constate que I'identifiant de I'appareil 
correspond a I'identifiant de la zone 122. Le microprocesseur 119 lit dans la 
trame I'identifiant du parametre et lui affecter la nouvelle valeur de consigne 
dans la memoire 120. Cela revient a mettre a jour le contenu de la memoire 
120 en se servant de I'identifiant du parametre pour savoir quelle zone il faut 
mettre a jour. Cette mise a jour de la memoire 120 correspond a une etape 
212 d'execution de la commande. 
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Une fois cette mise a jour faite, le microprocesseur 119 constitue une 
trame d'acquittement qui est emise via le circuit 118 et I'antenne 117. Cette 
trame d'acquittement est recue par le TRA 106 via I'antenne 11€ et les 
circuits 114. Le microprocesseur 111 convertit cette trame d'acquittement 

5 afin d'emettre un message via les circuits 1 1 1 et I'antenne 125. Ce message 
d'acquittement est recu par I'appareil 127. Le microprocesseur 128 peut alors 
signifier a I'utilisateur de I'appareil 107 que la comrnande^u'il vientde passer 
a bien ete effectuee par I'appareil 105. Cette signification peut se fa'we soit 
par I'affichage d'un element sur I'ecran 129, soit par remission d'un signal 

10 sonore, soit par la reception d'un message SMS indiquant la nouvelle valeur 
de la consigne par exemple. 

L'appareil 105, qui est un climatiseur, va done modifier son 
fonctionnement au niveau du nouveau parametre qu'il vient de recevoir. 
On passe de I'etape 212 a I'etape 205. 

15 Dans une variante de I'invention, le microprocesseur 114 interroge 

regulierement tous les appareils qui sont decrits dans la memoire 113 afin de 
mettre a jour les differentes zones de la memoire 113 correspondant a des 
valeurs courantes de parametres d'appareils connectes au reseau local. 
Cette interrogation periodique dispense d'avoir a effectuer I'etape 206. En 

20 effet, via cette interrogation periodique, il peut etre considere -comme acquis 
que les donnees contenues dans les memoires 113 sont synchronisees avec 
les valeurs courantes des parametres -des appareils du reseau local. 

Dans la description il est question de format, ou langage de 
description, de donnees. On prend pour exemple le format HTML, mais il 

25 I'invention reste valable si ce format, ou langage, «st autre. On peut citer par 
exemple XML, WML, avec toutes les possibilites prevues par-ces langages. 
Parmi ces possibilites on peut citer les fonctionnalites de type Java. 
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REVENDICATIONS 
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15 



1 - Dispositif domotique comportant plusieurs appareil (102 -105) 
domotiques connects en un premier reseau local, un terminal (106) de 
raccordement d'abonne capable d'emettre des ordres vers chacun des appareils 
domotiques, -le terminal recoit des ordres depuis un appareil (127) distant via un 
deuxieme reseau caracterise en ce que le terminal cornporte des moyens (11 2D, 
112A, 113, 111) pour se configurer en fonction d'une interface de parametrage 
des esclaves. 

2 - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que le terminal 
cornporte des moyens (111, 112C) pour que le premier reseau local et le 
deuxieme reseau cooperent. 

3 - Dispositif selon Tune des revendications 1 ou 2, caracterise en ce 
que le reseau local est hertzien (107-1 10). 

4 - Dispositif selon I'une des revendications 1 a 3, caracterise en ce que 
le deuxieme reseau est hertzien (126). 

5 - Precede de telegestion d'un premier reseau local d'appareils 
domotiques dans lequel: 

- on connecte (201) des appareils domotiques en un reseau local et a 
20 un terminal de raccordement d'abonne, 

- on sollicite (202) le terminal, depuis un appareil distant via une 
connexion a un deuxieme reseau, pour selectionner (205) et commander (209) un 
appareil (105) domotique, 

caracterise en ce que 

- le terminal emet (207) vers I'appareil distant un fichier comportant des 
donnees correspondant a une interface de parametrage de I'appareil domotique 
selectionne, 

- on interprets (208), sur I'appareil distant, le fichier interface. 

6 - Precede selon la revendication 5, caracterise en ce que: 

- on met en forme, dans le terminal, des donnees recues d'un appareil 
esclave via le reseau local, 

- on emet, depuis le terminal, vers I'appareil distant les donnees mises 

en forme. 

7 - Precede selon I'une des revendications 5 ou 6, caracterise en ce 

35 que: 



25 



30 
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- on met en forme, dans le terminal, des donnees regues d'un appareil 
distant via le deuxieme reseau, 

- on emet, depuis le terminal, vers un appareil esclave les donnees 
mises en forme. 

5 8 - Procede selon Tune des revendications 5 a 7, caracterise en ce 

qu'on formate des donnees echangees sur le deuxieme reseau en fonction de 
Tappareil distant. 

9 - Procede selon Tune des revendications 5 a 8, caracterise en ce 
qu'on formate des donnees echangees sur le deuxieme reseau a un format de 

10 description de donnes compatible avec un reseau de type Internet. 

10 - Procede selon Tune des revendications 5 a 9, caracterise en ce 

que: 

- on emet, lors d'une initialisation d'un appareil esclave au reseau 
locale, des donnees d'interface de configuration vers ie terminal, 

15 - on enregistre les donnees d'interface de configuration emises dans 

une memoire du terminal. 

11 - Procede selon Tune des revendications 5 a 10, caracterise en ce 
que lors de la sollicitation, via un terminal, d'un appareil esclave par un appareil 
distant: 

20 - on echange, sur le reseau local, des parametres de configuration de 

Tappareil esclave dans un format compatible avec j'appareil esclave, 

- on echange, sur le deuxieme reseau, ties parametres de configuration 
de Pappareil esclave dans un format compatible avec ('appareil distant. 

12 Procede selon I'une des revendications 5 a 11, caracterise sn ce 
25 que le terminal interroge regulierement des appareils esclaves pour mettre a jour 

des parametres de configuration de Tappareil maTtre. 
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